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Wymagania wstepne

Podstawowe wiadomosci z geometrii wykresinej, rysunku technicznego, podstawowe wiadomosci z
maszynoznawstwa i czesci maszyn, wiedza z fizyki (mechanika w zakresie: statyki, kinematyki i dynamiki),
matematyki, po zaliczeniu w ramach programu studiéw. Umiejetnos¢ rozwigzywania zadan z geometrii
oraz z podstaw konstrukcji maszyn w oparciu o posiadang wiedze oraz umiejetnos¢ pozyskiwania
informacji ze wskazanych zrédet. Zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetencji, gotowos¢ do
podjecia wspétpracy w ramach zespotu.



Cel przedmiotu

Opanowanie podstawowych regut zapisu konstrukcji obrazéw tworéw przestrzennych na ptaszczyznie,
rysunek 2D. Ksztatcenie wyobrazni przestrzennej, rysunek 3D. Poznanie metod i zasad zapisu konstrukcji.
Praktyczna umiejetnos¢ tworzenia dokumentacji rysunkowej. Umiejetnos¢ "czytania" rysunkéw
dokumentaciji technicznej. Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z wytrzymatosci materiatow,
maszynoznawstwa, materiatoznawstwa i podstaw konstrukcji maszyn w zakresie modelowania potgczen
roztgcznych i nieroztgcznych oraz struktury nosnej i elementéw struktury napedowej. Rozwijanie u
studentéw umiejetnosci: - obliczania oraz konstruowania elementéw i zespotdw maszyn, - dokumentowania
i odczytu dokumentaciji technicznej na podstawie zdobytej wiedzy. Ksztattowanie u studentow umiejetnosci
pracy zespotowej.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

W zakresie wiedzy:

Ma podstawowg wiedze w zakresie materiatoznawstwa, wytrzymatosci i zmeczenia materiatow, zna typowe
technologie wytwarzania elementéw maszyn [K1_W4 (P6S_WG)].

Zna i rozumie typowe technologie inzynierskie, zasady oraz techniki konstruowania prostych systemow
automatyki i robotyki; zna i rozumie zasady doboru uktadow wykonawczych, jednostek obliczeniowych oraz
elementéw i urzadzen pomiarowo-kontrolnych [K1_W20 (P6S_WG)].

Zna i rozumie podstawowe procesy zachodzgce w cyklu zycia urzgdzen oraz wybranych systemow
zabezpieczen stosowanych w automatyce i robotyce [K1_W22 (P6S_WG)].

W zakresie umiejetnosci:

Potrafi pozyskiwac informacije z literatury, baz danych i innych zrédet takze w wybranym jezyku obcym
[K1_U1 (P6S_UW)].

Potrafi wyznaczac¢ i postugiwac sie modelami prostych uktadow elektromechanicznych i wybranych
procesow przemystowych, a takze wykorzystywac je do celdéw analizy i projektowania uktadéw automatyki i
robotyki [K1_U11 (P6S_UW)].

W zakresie kompetencji spotecznych:

Posiada swiadomos¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie zasadom
pracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi kierowa¢ matym
zespotem, wyznaczac cele i okresla¢ priorytety prowadzgce do realizacji zadania; jest gotéw do
odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych [K1_K3 (P6S_KR)].

Posiada swiadomos¢ konieczno$ci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego
zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia i ich elementy
moga funkcjonowac; jest gotow do przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych,
poszanowania réznorodnosci poglgdow i kultur [K1_K5 (P6S_KR)].

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:
Zaliczenie pisemne wyktadu. Wykonanie projektu zaliczeniowego.

Tresci programowe

Wiadomosci wprowadzajgce: linie rysunkowe, formaty arkuszy, przedstawianie obiektow na ptaszczyznie
rysunku: rzuty prostokgtne, rzuty aksonometryczne, przekroj prosty, przekréj potdbwkowy, przekroj
stopniowy, przekréj famany, ktady, zastosowanie konstrukcji geometrycznych do rysowania ptaskich czesci
maszyn, rysowanie czesci klasy wat maszynowy, wymiarowanie, rysowanie potgczen czesci
maszynowych, potgczenia gwintowe i wielowypustowe, rysunek wykonawczy czesci maszynowych typu
wat, koto zebate, rysunek ztozeniowy chwytaka z peryferiami, detalowanie rysunku ztozeniowego, CAD.
Podstawy wytrzymatosci materiatdw, materiaty sprezysto-plastyczne, materiaty kruche, wykres rozciggania,
granica plastycznosci, granica wytrzymatosci, naprezenia dopuszczalne.

Podstawowe zasady procesu konstruowania, elementy mechanizmu, charakterystyka rodzajéw obcigzen,
definiowanie obcigzen i formutowanie warunkéw wytrzymatosciowych. Potgczenia i ich obliczanie:
lutowane, spawane, zgrzewane, klejone; potgczenia nitowe, ksztattowe: wpustowe, wielowypustowe,
sworzniowe, Potgczenia gwintowe. Mechanizmy srubowe: przyktady i zastosowanie, obliczenia
konstrukcyjne. Podstawowe informacje o przektadniach mechanicznych i elementach uktadéw
napedowych: waty i osie, tozyska, sprzegta i hamulce, kota zebate i pasowe.



Metody dydaktyczne

Wyktad informacyjny z prezentacjg multimedialng, z zastosowaniem metody przypadkow (case study) -
analiza rozwigzania rzeczywistych problemoéw konstrukcyjnych. Metody warsztatowe praktycznych zajeé
konstrukcyjnych. Metody projektu wykorzystywane na zajeciach projektowych.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 150 5,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 75 2,50
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zaje¢ 75 2,50
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




